SpraKARTA PRZEDMIOTU

Kod przedmiotu 0714.8.ME1.D02.MMR
Nazwa przedmiotu polskim Mechanizmy maszyn i robotéw
w jezyku angielskim Machinery and robots mechanisms

1. USYTUOWANIE PRZEDMIOTU W SYSTEMIE STUDIOW

1.1. Kierunek studiow Mechatronika

1.2. Forma studiow Studia stacjonarne / studia niestacjonarne
1.3. Poziom studiow Studia pierwszego stopnia inzynierskie
1.4. Profil studiow* Praktyczny

1.5. Osoba przygotowujaca karte przedmiotu Dr inz. Ireneusz Musiatek

1.6. Kontakt imusialek@ujk.edu.pl

2. OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

2.1.

Jezyk wykladowy Polski

2.2.

Wymagania wstepne* Podstawowa wiedza z zakresu mechaniki, znajomo$¢ podstawowych
programéw komputerowych oraz zagadnien z zakresu robotyki

3. SZCZEGOLOWA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

3.1. Forma zajeé Wyktad — 30h, ¢wiczenia — 45h, laboratorium — 15h

3.2. Miejsce realizacji zajeé Zajecia w pomieszczeniach Filii w Sandomierzu

3.3. Forma zaliczenia zajeé Wyktad: egzamin; ¢wiczenia, laboratorium: zaliczenie z oceng

3.4. Metody dydaktyczne Wyktad informacyjny za uzyciem komputera, metoda przypadkéw, opis, ¢wiczenia

3.5. Wykaz podstawowa 1. Felis. J., Jaworowski., Cie$lik J.: Teoria Mechanizméw i Maszyn. Czg§¢ 1. WND
literatury Krakow 2008

2. Morecki A., Knapczyk J., Kedzior K., Teoria mechanizméw i manipulatoréw,
WNT, Warszawa 2002

uzupelniajaca 1. Tomaszewski K.: Roboty przemystowe — projektowanie uktadow mechanicznych,
WNT, Warszawa 1993.
2. Rutkowski A., Czg¢éci maszyn, WSiP, Warszawa, 2009.

4. CELE, TRESCI I EFEKTY UCZENIA SIE

4.1.

Cele przedmiotu

Wyklad
C1. Przekazywanie studentom wiedzy dotyczacej zasad analizy pracy mechanizméw pod wzgledem ruchu i ich obcigzen

Cwiczenia, laboratorium
C2. Wyksztatcenie u studentéw umiej¢tnosci wykonywania obliczen elementéw maszyn ruchomych maszyn, mechanizmoéw, rbwnania
mocy, rownania przeptywu

4.2

Tresci programowe

Wyklad (30h)

Wprowadzenie do problematyki. Struktura mechanizmow.

Analiza btedéw mechanizmow.

Elementy mechanizmoéw, klasyfikacja par i zespotéw kinematycznych.
Przeglad rodzajow mechanizmow.

Zasada tworzenia mechanizmow.

Mechanizmy krzywkowe: klasyfikacja, synteza.

Analiza kinematyczna mechanizméw ptaskich. Metoda grafoanalityczna.
Analiza kinematyczna mechanizméw ptaskich. Metoda analityczna.
Analiza kinematyczna przektadni

. Analityczna metoda wyznaczania potozen, predkosci i przyspieszen ogniw mechanizméw plaskich.

. Rozwigzanie rownan ruchu mechanizmu: analityczne, iteracyjne.

. Wyréwnowazenie mechanizmoéw plaskich: statyczne, dynamiczne.

. Wyznaczanie sit bezwtadnosci w mechanizmach. Zasady uwalniania od wigzéw cztonoéw mechanizmow.
. Analiza statyczna i kinetostatyczna mechanizméw bez uwzglednienia tarcia.

. Tarcie w parach kinematycznych mechanizméw. Analiza statyczna i kinetostatyczna mechanizmow z uwzglednieniem tarcia.
. Sprawno$¢ mechanizmow.

. Wyréwnowazanie wirnikow i mechanizmoéw dzwigniowych.

. Modele dynamiczne mechanizmow i maszyn

. Rownania ruchu maszyn i ich rozwigzywanie.

. Nierownomierno$¢ biegu maszyn. Dobor kota zamachowego.




Cwiczenia (45h)
21. Struktura mechanizméow
22. Analiza btedéw mechanizmoéw
23. Elementy mechanizmow,
24. Klasyfikacja par i zespolow kinematycznych
25. Analityczna metoda wyznaczania potozen, predkosci i przyspieszen ogniw mechanizmow plaskich
26. Zadanie proste i odwrotne dynamiki mechanizméw; rGwnania kinetostatyki,
27. Roéwnania przeptywu mocy,
28. Roézniczkowe rownanie ruchu mechanizméw,
29. Wyznaczanie sit w parach kinematycznych.
30. Rozwigzanie rownan ruchu mechanizmu: analityczne
31. Analiza statyczna i kinetostatyczna mechanizméow
32. Tarcie w parach kinematycznych mechanizmow
33. Analiza statyczna i kinetostatyczna mechanizméw z uwzglednieniem tarcia.
34. Obliczenia sprawno$ci mechanizmow.
35. Zasady rysowania schematow kinematycznych mechanizmow.
36. Analiza strukturalna mechanizmow.
37. Analiza kinematyczna modeli mechanizmow, metoda grafoanalityczna.
38. Analiza kinematyczna mechanizmow, metoda analityczna.
39. Analiza kinematyczna przektadni mechanicznych.
40. Analiza kinetostatyczna mechanizmow bez uwzglednienia tarcia.
41. Analiza kinetostatyczna mechanizmow z uwzglednieniem tarcia. Sprawno$¢ mechanizméow.
42. Podstawy teoretyczne wyrdwnowazania wirnikow i mechanizmow dzwigniowych.

Laboratorium (15h)

1. Zasada tworzenia mechanizmow

2. Analiza bledéw mechanizméw

3. Klasyfikacja par i zespotdw kinematycznych

4. Rozwigzanie rownan ruchu mechanizmu: analityczne

5.  Wyréwnowazanie mechanizmu dzwigniowego.

6. Analiza statyczna i kinetostatyczna mechanizméw w laboratorium

4.3. Przedmiotowe efekty uczenia si¢

Odniesienie do
~N—
== , . . kierunkowych
Y
= Student, ktory zaliczyl przedmiot efektéw uczenia
sie
w zakresie WIEDZY:
WO01 | Posiada wiedze¢ o podstawowych mechanizmach, umie sporzadza¢ ich schematy kinematyczne i MI1P_W02
przeprowadza¢ klasyfikacje strukturalna i funkcjonalna.
W02 | Posiada wiedze dotyczaca metody analizy kinematycznej mechanizméw plaskich (dzwigniowych, MI1P_WO01
krzywkowych, przektadni kotowych) M1P W02,
MI1P W03
w zakresie UMIEJETNOSCI:
uo1 Potrafi oceni¢ istniejace rozwigzania uktadow mechatronicznych, potrafi pozyskiwa¢ informacje z MI1P_Ul,
literatury, baz danych i innych Zrédet rowniez w zakresie analizy ruchu mechanizmow. MI1P_U2,
MIP U6,
U02 | Potrafi poshugiwa¢ si¢ komputerowymi metodami inzynierskimi przy rozwiazywaniu zadan MI1P Ul,
inzynierskich z zakresu konstruowania mechanizmoéw maszyn. MIP _UIO,
MI1P UI13
w zakresie KOMPETENCJI SPOLECZNYCH:
K01 Rozumie potrzebg zdobywania wiedzy w zakresie mozliwoséci wykorzystania réznorodnych struktur
mechanizméw w budowie maszyn a takze narz¢dzi do ich analizy i syntezy, w tym w szczegdlnosci MI1P_KO1
odpowiednich programéw komputerowych
K02 | Ma $wiadomos¢ odpowiedzialnosci zwigzanej z decyzjami, podejmowanymi w ramach dziatalnosci
inzynierskiej w zakresie mechanizméw maszyn , szczegdlnie w kategoriach bezpieczenstwa M1P_KO02
wlasnego i innych 0séb .
4.4. Sposoby weryfikacji osiagniecia przedmiotowych efektow uczenia sie
Sposob weryfikacji (+/-)
Efekty Egzamin Kolokwium®* Projekt* Aktywno$é Praca Praca
q jekt L. . Spraw. z lab.
prze dmiotowe ustay/pisemny* na zajeciach* wihasna* w grupie®
(symbol) Forma zajeé Forma zajeé Forma zajeé Forma zajeé Forma zajeé Forma zajeé Forma zajeé
wiCciL|wWiCiL|\Wi{Ci{L|W;Ci{L|WiC{L|Wi{C!L|Wi{C:L
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*niepotrzebne usungé

4.5. Kryteria oceny stopnia osiagniecia efektéw uczenia sie

Forma .
zajeé Ocena Kryterium oceny
3 50-65% ogdlnej liczby punktéw do zdobycia na egzaminie pod warunkiem uzyskania zaliczenia z ¢wiczen i
laboratorium
3,5 | 66-70% ogolnej liczby punktow do zdobycia na egzaminie pod warunkiem uzyskania zaliczenia z ¢wiczen i
= laboratorium
E% § 4 71-80% ogolnej liczby punktéw do na egzaminie pod warunkiem uzyskania zaliczenia z ¢wiczen i laboratorium
2~ 4,5 | 81-85% ogolnej liczby punktéw do zdobycia na egzaminie pod warunkiem uzyskania zaliczenia z ¢wiczen i
laboratorium
5 Powyzej 85% ogolnej liczby punktéw do zdobycia na egzaminie pod warunkiem uzyskania zaliczenia z ¢wiczen i
laboratorium
i 3 50-65% ogolnej liczby punktéw do zdobycia za kolokwium zaliczeniowe oraz ¢wiczenia projektowe
3 proj
= 3,5 | 66-70% ogolnej liczby punktéw do zdobycia za kolokwium zaliczeniowe oraz ¢wiczenia projektowe
‘E 4 71-80% ogolnej liczby punktéw do zdobycia za kolokwium zaliczeniowe oraz ¢wiczenia projektowe
g 4,5 | 81-85% ogolnej liczby punktéw do zdobycia za kolokwium zaliczeniowe oraz ¢wiczenia projektowe
O 5 Powyzej 85% ogdlnej liczby punktow do zdobycia za kolokwium zaliczeniowe oraz ¢wiczenia projektowe
) 3 50-65% ogolnej liczby punktéw do zdobycia za wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych oraz sprawozdania z
~ ¢wiczen
E 3,5 | 66-70% ogdlnej liczby punktéw do zdobycia za wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych oraz sprawozdania z ¢wiczen
§ 4 71-80% ogoblnej liczby punktow do zdobycia za wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych oraz sprawozdania z ¢wiczen
g 4,5 | 81-85% ogodlnej liczby punktéw do zdobycia za wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych oraz sprawozdania z ¢wiczen
§ 5 Powyzej 85% ogolnej liczby punktéw do zdobycia za wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych oraz sprawozdania z

¢wiczen

5. BILANS PUNKTOW ECTS - NAKEAD PRACY STUDENTA

Obcigzenie studenta
Kategoria Studia Studia
] stacjonarne | niestacjonarne

LICZBA GODZIN REALIZOWANYCH PRZY BEZPOSREDNIM UDZIALE NAUCZYCIELA 9 60
/GODZINY KONTAKTOWE/
Udziat w wyktadach 30 20
Udziatl w ¢wiczeniach / laboratorium 43/15 28/10
Udziat w egzaminie/kolokwium zaliczeniowym™® 2 2
SAMODZIELNA PRACA STUDENTA /GODZINY NIEKONTAKTOWE/ 60 90
Przygotowanie do wyktadu 10 20
Przygotowanie do éwiczen / laboratorium 15/10 20/15
Przygotowanie do egzaminu/kolokwium® 25 35
LACZNA LICZBA GODZIN 150 150
PUNKTY ECTS za przedmiot 6 6

*niepotrzebne usungé

Przyjmuje do realizacji (data i czytelne podpisy 0séb prowadzqcych przedmiot w danym roku akademickim)




